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ROBERT BOSCH GMBH, 70442 Stuttgart 



Verfahren zur Zieleincrabe an einem Naviaationsaerat und 
Naviaationsdatenbasis 

Stand der Teclinik 

Die Erf indung geht von einem Verfahren zur Eingabe eines 
Navigationsziels in ein Navigationsgerat nach der Gattung 
des unabhangigen Patentanspruchs aus . 

Es sind Navigationsgerate bekannt, bei denen ein 
Navigationsziel durch Eingabe eines Orts- bzw. Stadtenamens 
und, sofern entsprechend detaillierte Inf ormationen in einer 
Navigationsdatenbasis verfugbar sind, nachfolgende 

Konkretisierung in Form von StraSennamen- und 
Hausniammerneingabe eingegeben wird. Im Falle mehrerer 
Navigationsziele mit demselben Ortsnamen werden bei solchen 
Navigationsgeraten erganzende Inf ormationen ausgegeben, die 
dem Benutzer die Auswahl des gewlinschten Navigationsziels 
aus der Menge der Navigationsziele mit dem eingegebenen 
Ortsnamen ermoglichen sollen. Bei diesen Inf ormationen 
handelt es sich bei Navigationsgeraten gemaS dem Stand der 
Technik in der Regel \im Postleitzahlen bzw. 

Post lei tzahlenbereiche und/oder die Namen der Landkreise, in 
denen die Navigationsziele liegen. 



Gerade fiir ortsunkundige Benutzer erweisen sich die 
genannten erganzenden Inf ormationen zur sicheren 
Navigationszielbestiiranung aus der Menge der angebotenen 
Navigationsziele oftmals als unzureichend. 

Vorteile der Erfindimg 

Das erf indungsgemai?>e Verfahren mit den Merkmalen des 
unabhangigen Patentanspruchs erm5glicht eine fiir den 
Benutzer verbesserte, weil einfacher zu erfassende 
Mehrdeutigkeitsauf losung bei der Navigationszieleingabe . 

Dazu ist es erf indungsgemaS vorgesehen, dass zu einem 
eingegebenen Ortsnamen, zu dem mehrere Navigationsziele 
vorhanden sind, die zur Erlauterung ausgegebenen erganzenden 
Inf ormationen eine Richtungs- und/oder Entf ernungsangabe zu 
einem nachstgelegenen markanten Punkt umfassen. Altemativ 
kann es in bestimmten Situationen auch sinnvoll sein, dass 
die erganzenden Inf ormationen statt des nachstgelegenen eine 
Richtungs- und/oder Entf ernungsinf ormationen zu einen 
anderen nahegelegenen markanten Punkt iimfassen. 

Ein markanter Punkt im oben genannten Sinne ist gemaS einer 
vorteilhaf ten Aus fiihrungs form der Erfindung insbesondere der 
Name einer dem Navigationsziel nahe- oder nachstgelegenen 
GroSstadt . 

Vorteilhaf ter Weise wird die Richtungs- und/oder 
Entf ernungsangabe aufgrund von Ortskoordinaten der 
Navigationsziele und der markanten Punkte bestimmt. Dazu 
sind in einer Navigationsdatenbasis zu jedem gespeicherten 
Navigationsziel und zu jedem der als Teil der erganzenden 
Inf ormationen ausgebbaren markanten Punkte Ortskoordinaten, 
insbesondere Ortsmittelpunktskoordinaten, also insbesondere 
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die Ortskoordinaten von Stadtzentren der Groj^stadte, 
gespeichert . 

Eine Vereinf achung ergibt sich gemaS einer vorteilhaf ten 
Ausf lihrungsf orm der Erfindung dadurch, dass die 
Navigationsdatenbasis , die insbesondere StraSen- und 
Ortsdaten eines Ausschnitts der Erdoberf lache beinhaltet, in 
einander benachbarte geografische Gebiete abdeckende Kacheln 
unterteilt ist, und dass zur Bestiininung der erganzenden 
Inf ormationen zunachst nur die Kacheln berucksichtigt 
warden, in denen die Navigationsziele liegen, deren Name 
eingegeben wurde . Hierdurch wird die zwischen Datenbasis und 
Rechner bzw. Mikroprozessor des Navigationsgerats zum Zweck 
der Bestiininung der erganzenden Inf ormationen auszutauschende 
Datenmenge erheblich vermindert. Dies ist insbesondere dann 
von besonderer Bedeutung, wenn die Datenbasis in einer 
beziiglich des Navigationsgerats externen Datenbank 
vorgehalten wird und ein Datenaustausch zwischen 
Navigationsgerat und Datenbank beispielsweise liber eine 
kostenpf lichtige Mobilfunkschnittstelle abgewickelt wird. 

Eine vorteilhafte Weiterbildung dieser vorteilhaf ten 
Ausf lihrungsf onn ergibt sich dadurch, dass ftir den Fall, dass 
in einer Kachel , in der ein Navigationsziel liegt, dessen 
Name eingegeben wurde, kein markanter Punkt verfugbar ist, 
die die betroffene Kachel unmittelbar umgebenden Kacheln auf 
das Vorhandensein eines markanten Punkts gepruft werden. Auf 
diese Weise kann die zwecks Bestimmung der erganzenden 
Inf ormationen zu transportierenden bzw. zu vearwaltende 
Datenmenge zunachst klein gehalten werden, gleichzeitig wird 
aber die Moglichkeit der Suche im gesamten in der Datenbasis 
verftigbaren Datenbestand ermoglicht. Dariiber hinaus 
ermoglicht diese Vorgehensweise eine zweckmalSige 
Beschrankung des zu bewaltigenden Datenvolumens auch zwecks 
erweitertem Suchradius erweitertem Datenvoliimen . 
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Von Vorteil ist weiterhin eine speziell angepasste 
Navigationsdatenbasis zur Durchfiihrung des vorstehend 
beschriebenen Verfahrens, welche sich erf indungsgemaS 
dadurch auszeichnet, dass zu jedem gespeicherten 
Navigationsziel und zu jedem der als Teil der erganzenden 
Inf ormationen ausgebbaren markanten Punkte Ortskoordinaten, 
insbesondere Ortsmittelpunktskoordinaten, gespeichert sind. 

Z e i chnungen 

Ausfiihrungsbeispiele der Erfindung sind in den Figuren 
dargestellt und warden nachfolgend naher erlautert. 

Es zeigen 

Figur 1 ein Blockschaltbild des erf indungswesentlichen Teils 
eines Fahrzeugnavigationsgerats 1 zur Durchfuhrung des 
erf indungsgemaSen Verfahrens umfassend eine erf indungsgemalSe 
Datenbasis zur Durchfuhrung des erf indungsgem^Sen 
Verfahrens , 

Figur 2 einen Kartenausschnitt als Beispiel fur in einer 
Datenbasis zur Durchfuhrung des erf indungsgeinai3.en Verfahrens 
abgelegte Inf ormationen. 

Beschreibung der Ausfiihrungsbeispiele 

Figur 1 zeigt ein Blockschaltbild eines erf indungsgemaiSen 
Navigationsgerats zur Durchfuhrung des erf indungsgemalSen 
Verfahrens am konkreten Beispiel eines 
Fahrzeugnavigationsgerats 1 . 

Das Fahrzeugnavigationsgerat 1 umfasst eine 

Benutzerschnittstelle (MMI) umfassend eine Eingabeeinheit 11 
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und eine Anzeigeeinheit 12 . Die Eingabeeinheit 11 uitif asst 
verschiedene Bedienelemente, wie einen mit einem Drehknopf 
verbundenen Inkrementengeber 115 mit einer zentral 
angeordneten Bestatigungs- oder „Enter-" Taste 116. Der 
5 Drehknopf dient der Bewegung eines Cursors in einer auf der 

Anzeigeeinheit dargestellten Auswahlliste, der in der Figur 
durch die Schraffur auf der Anzeigeeinheit 12 symbolisiert 
ist oder alternativ zur Verstellung eines vorgewahlten 
Parameters, wie etwa der Verstellung der 
10 Wiedergabelautstarke einer Audiokomponente , die in das 

Navigationsgerat 1 integriert sein kann, Ein in der 
Auswahlliste mittels des Cursors angewahlter Eintrag kann in 
an sich bekannter Weise durch Betatigung der 
Bestatigungs taste 116 ausgewMhlt werden. 

15 

Die Bedieneinheit 11 umfasst dariiber hinaus weitere 
Bedienelemente, wie Tastschalter 111, 112, 113 und 114, die 
beispielsweise der Auswahl eines zu verstellenden Parameters 
Oder der Auswahl einer bestimmten aus der Menge der 
20 Auswahllisten oder zur Auslosung sonstiger, insbesondere 

besonders haufig benotigter Bedienf unktionen dienen konnen. 

Die Benutzerschnittstelle 11, 12 ist mit einem 
Mikroprozessor 13 verbunden, der eine Bediensof tware zur 
25 Bedienung des Navigationsgerats 1 abarbeitet. 

An den Mikroprozessor 13 ist weiterhin eine Datenbank 14 
angeschlossen, die beispielsweise in Foirm einer in ein 
Plattenlaufwerk eingelegten Daten-CD-ROM ausgefiihrt sein 

30 kann. Alternative Ausfuhrungsf ormen eines gerateinternen 

Massenspeichers sind ebenfalls moglich. GemaiS einer 
alternativen Ausfuhrungsf orm der Datenbank kann diese auch 
beziiglich des Navigationsgerats extern, vorgesehen sein und 
beispielsweise bei einem externen Diensteanbieter 

35 vorgehalten werden, wobei fiir das erf indungsgemaEe Verfahren 

ebenso wie fiir die eigentliche Navigation benotigte Daten 
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beispielsweise iiber eine Mobilf unkverbindung zwischen 
Anbieter und Navigationsgerat 1 dem Mikroprozessor 13 
bedarfsweise zufuhrbar sind. 



5 Die Datenbank 14 beinhaltet eine Datenbasis 15 zur 

Durchf xihrung des erf indiingsgemalSen Verf ahrens . Diese enthalt 
eine Liste 153 von Ortsnamen von potentiellen 
Navigationszielen, in der Kegel also Ortsnamen aller Orte, 
Gemeinden, und Stadte, die innerhalb eines interessierenden 
10 Ausschnitts der Erdoberf lache liegen, also beispielsweise 

die Ortsnamen aller Orte, Gemeinden und Stadte innerhalb 
Deutschlands oder Europas . Ein in der Figur dargestellter 
^ Ausschnitt der Datenbasis 15 zeigt den Ortsnamen Munchen 

(1531) als Bestandteil der Ortsnamensliste 153. 

15 

Zu jedem Ortsngtmen sind in einer Koordinatenliste 154 die 
Koordinaten der Orts- oder Stadtzentren samtlicher Orte, 
Gemeinden oder Stadte mit diesem Ortsnamen gespeichert. Im 
in der Figur dargesteXlten FaTl existieren beispielsweise 

2 0 innerhalb Deutschlands sechs Orte bzw- Stadte mit dem Namen 

Munchen (1531) , die die Ortskoordinatenpaare XI /Yl (1541) , 
X2/Y2 (1542), X3/Y3 (1543), X4/Y4 (1544), X5/Y5 (1545) und 
X6/Y6 (1546) aufweisen. Die Ortskoordinaten konnen dabei 
beispielsweise in geograf ischen Langen- und Breitengraden 
angegeben sein. 

In einer Erlauterungsliste 155 sind zu den Koordinatenpaaren 
der Koordinatenliste 154 jeweils Erlauterungen 1551, 1552, 
1553, 1554, 1555 und 1556, die eine fur den Benutzer leicht 

3 0 verstandliche Zuordnung der Ortskoordinaten zu einem 

bestimmten Gebiet oder einer Region ermoglichen, 
gespeichert. Im Falle der Figur 1 sind dies die Namen von 
Verbal tungseinhei ten, hier insbesondere der Land- bzw. 
Stadtkreise, in denen die Orte mit dem Namen „Munchen'' 
3 5 liegen. Alternativ oder erganzend zu den Kreisnamen konnen 

z. B. Postleitzahlen oder Postleitzahlenbereiche als 



erlauternde Inf ormationen in der Erlauterungsliste 155 
gespeichert sein. 

Das beschriebene Navigationsgerat 1 ist Basis flir 
nachstehend erlautertes erf indiingsgemaJSes Verfahren zur 
Navigationszieleingabe . 

Durch Drehen des Drehknopfes 115 wahlt der Bematzer zunachst 
einen Buchstaben aus dem auf der Anzeigeeinhei t 12 
dargestellten Alphabet an und gibt diesen als ersten 
Buchstaben des Ortsnamens des Navigationsziels durch 
anschlieSendes Betatigen der Bestatigungs taste 116 ein. In 
analoger Weise gibt der Benutzer weitere Buchstaben des 
Ortsnamens des Navigationsziels ein, solange, bis der 
vollstandige Ortsname des Navigationsziels eingegeben ist 
Oder aufgrund eines Abgleichs der eingegebenen Zeichenfolge 
mit in der Datenbasis 15 vorhandenen Ortsnamen ein Ortsnaj:ne 
der eingegebenen Zeichenfolge eindeutig zugeordnet werden 
Tcann. Bei dem in der Figur dargestellten ^eispiel wurde der 
Ortsname 121 „Munchen" in beschriebener Weise eingegeben 
und wird in einem ersten Bereich auf der Anzeigeeinheit 12 
dargestellt . 

Nach vollstandiger Eingabe des Ortsnamens des 
Navigationsziels ermittelt der Mikroprozessor 13 in der 
Datenbasis 15 alle Orte bzw. potentiellen Navigationsziele, 
die den eingegebenen Ortsnamen, hier „Munchen'' , aufweisen. 
Im in der Figur dargestellten Beispiel sind in der 
Datenbasis sechs Orte/Gemeinden/Stadte mit dem Ortsnamen 
Munchen vorhanden, namlich „Munchen" im Kreis „Amberg- 
Sulzbach'^ , „Munchen'' im Kreis ^Elbe-Elster"^ , die 
bayerische Landeshauptstadt „Munchen*' , „Munchen" im 
Landkreis „Munchen" , „Munchen" im Kreis „Passau Land" und 
„Munchen" im Kreis „Weimarer Land"" . Ferner liest der 
Mikroprozessor 13 aus der Datenbasis die 
Ortskoordinatenpaare 1541 bis 1546 der genannten 
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potentiellen Navigationsziele mit dem Ortsnamen „Munchen'' 
aus . 

Weiterhin liest der Mikroprozessor 13 aus der Datenbasis 15 
die Koordinaten in der Umgebung der potentiellen 
Navigationsziele gelegener markanter Punkte, die in zu den 
potentiellen Navigationszielen analoger Form in der 
Datenbank 14 gespeichert sind, namlich mit Ortsnamen, 
Ortskoordinaten und erlauternden Inf ormationen . Im Fall des 
hier beschriebenen Aus fiihrungsbei spiels handelt es sich bei 
den markanten Punkten vorzugsweise urn GroSstadte, deren 
ungefahre geografische Lage fiir die Allgemeinheit der 
Benutzer des Navigationsgerats 1 als gemeinhin bekannt 
vorausgesetzt werden kann. Markante Punkte im Sinne 
vorliegender Erfindung konnen aber auch beispielsweise 
groSere Fltisse, Gebirge oder Gebirgsztige, nationale Grenzen, 
besondere Sehenswiirdigkeiten, StraSenzuge besonders 
wichtiger Verkehr swege , wie z.B. Autobahnen usw. , oder 
beispielsweise tiber besondere T^Jamen verfugenden "StraEen z.B. 
die deutsche „WeinstraSe" , romantischen StraSe" usw. , 
sein. 

Die durch den Mikroprozessor 13 zu lesende Datenmenge kann 
an dieser S telle des erf indungsgemaSen Verfahrens 
vorteilhaft dadurch begrenzt werden, dass die Menge der 
verfugbaren markanten Punkte, zu denen die Daten aus der 
Datenbasis in den Mikroprozessor gelesen werden mussen, 
beschrankt wird. Dies ist beispielsweise in Verbindung mit 
einer speziellen Ausgestaltung der Datenbasis realisierbar . 
Eine solche spezielle Ausgestaltung der Datenbasis 15, die 
beispielhaft in Verbindung Figur 2 dargestellt ist, sieht 
vor, dass der in der Datenbasis 15 abgebildete Ausschnitt 
der Erdoberf lache, also beispielsweise die Kartendaten 
Deutschlands oder Europas, in aneinander angrenzende 
benachbarte sogenannte Kacheln 2 01, 202, 203, 204, 2 05, 2 06, 
207, 212, 213, 219, 225, 231, 
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237, 238, 243, 244, 247, 248 unterteilt ist. In 

dieseiti Fall ermittelt der Mikroprozessor 13 diejenigen 
Kacheln bzw. Kartenausschnitte, innerhalb derer die 
potentiellen Navigationsziele mit dem eingegebenen Ortsnamen 
5 liegen, und liest die Daten nur derjenigen markanten Punkte, 

die innerhalb der betroffenen Kacheln liegen. 



Beispielsweise konnte die Karte Deutschlands unterteilt 
sein, insbesondere in die Bundeslander Deutschlands 

10 abdeckende Kacheln unterteilt sein. Nach Eingabe des 

Ortsnamens „Munchen" wiirden dann beispielsweise nicht die 
Daten samtlicher Groi2»stadte Deutschlands (als markanter 
Punkte) durch den Mikroprozessor aus der Datenbasis 15 
gelesen, sondern vielmehr nur derjenigen Groins tadte, die 

15 innerhalb solcher Kacheln liegen, in denen auch jeweils ein 

Navigationsziel mit dem Ortsnamen „Munchen'' liegt. So wiirde 
beispielsweise im Falle der bayerischen Landeshauptstadt 
zunachst nur die das Bundesland Freistaat Bayern abdeckende 
Kachel betrachtet und folglich nur die IDaten der innerhalb 

20 des Freistaats Bayern liegenden GroSstadte durch den 

Mikroprozessor 13 aus der Datenbasis gelesen. Analog wurden 
fur weitere potentielle Navigationsziele mit dem Ortsnamen 
„Munchen" nur diejenigen Kacheln betrachtet, innerhalb 
derer die potentiellen Navigationsziele mit dem Namen 

2^^ „Munchen" liegen. 

In der Praxis wird eine Unterteilung des in der Datenbasis 
abgebildeten Ausschnitts der Erdoberf lache, hier 
Deutschlands, in Bundeslander aufgrund der teilweise sehr 

3 0 unterschiedlichen geograf ischen Ausdehniing der Bundeslander 

(vgl. z.B. Freistaat Bayern und Saarland) und auch der sehr 
unterschiedlichen Anzahl markanter Punkte je Bundesland 
(vgl, z.B, Nordrhein-Westf alen und Saarland) nicht unbedingt 
zweckmaSig sein. Sinnvoller und in der Praxis haufiger 

3 5 anzutreffen ist eine Unterteilung eines bestimmten 
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Ausschnitts der Erdoberf lache in Kacheln 201, 248 iiti 

wesentlichen gleicher Flache bzw. Ausdehnung. 

Fiir den Fall, dass innerhalb einer betrachteten Kachel 243, 
innerhalb derer ein potentielles Navigationsziel , das uber 
den eingegebenen Ortsnamen „B^^ verfiigt, keine oder eine 
unzureichende Anzahl von zum Bei spiel weniger als zwei 
markanten Punkten liegt , ist es vorgesehen, dass der 
Suchradius zur Ermittlung luarkanter Punkte auf die die 
betroffene Kachel unmittelbar umgebenden Kacheln ausgedehnt 
wird. Aufgrund der Randlage des Navigationsziels „B" 
innerhalb der Kachel Nummer 243 finden sich, zumindest 
innerhalb Deutschlands in der Kachel 243 keine als markante 
Punkte geeigneten Grofistadte. Daher wird erf indungsgemaiS der 
Suchbereich fiir geeignete markante Punkte auf die der 
betrachteten Kachel 243 unmittelbar benachbarten Kacheln 
ausgedehnt . Aufgrund der Randlage der betrachteten Kachel 
243 relativ zum durch die Datenbasis abgedeckten 
geograf ischen Bereich im Beispiel der Figur 2 sind dies 
lediglich die angrenzenden Kacheln 237, 238 und 244. 
Markante Punkte im Sinne der Erfindung, hier also 
beispielsweise GroEstadte, finden sich lediglich in den 
zusatzlich betrachteten Kacheln 238, namlich die Stadt mit 
dem Namen „0" und 244, hier namlich die Stadte mit den 
Namen „F" , „L'' und „W'' . Fiir den Fall, dass auch 
auslandische Stadte als markante Punkte in Betracht gezogen 
werden sollen bzw. diirfen, kommen weiterhin die franzosische 
Stadt „M*' in derselben Kachel 243, in der auch das 
potentielle Navigationsziel mit Ortsnamen ^B"* liegt sowie 
die Schweizer Stadt „B2'' in der Kachel Nummer 244 in 
Betracht . 

Aufgrund der aus der Datenbasis gelesenen Ortskoordinaten 
zum einen der potentiellen Navigationsziele mit dem 
eingegebenen Ortsnamen und zum anderen der gelesenen 
Ortskoordinaten der in deren Nahe gelegenen GroSstadte 
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bestimmt der Mikroprozessor die Entfernungen, vorzugsweise 
Luf tlinienentf ernungen, der potentiellen Navigationsziele zu 
den in deren Nahe gelegenen markanten Punkten, hier also 
GroSstadten. 

Aufgrund der berechneten Entfernungen zwischen potentiellen 
Navigationszielen und der dazu jeweils ermittelten markanten 
Punkte kann bereits eine Auswahl der jeweils 

aussagekraf tigsten, das heiiSt in den meisten Fallen der den 
potentiellen Navigationszielen nachstgelegenen markanten 
Punkte als erganzende Inf ormationen zu den potentiellen 
Navigationszielen erf olgen. 

Weiterhin ermittelt der Mikroprozessor aufgrund der 
Ortskoordinaten von potentiellen Navigationszielen und 
markanten Punkten Richtungs inf ormationen, die angeben, in 
welcher Richtung jedes potentielle Navigationsziel relativ 
zum jeweils ausgewahlten markanten Punkt liegt. 

1st eine Vorauswahl der markanten Punkte aufgrund der 
ermittelten Entfernung noch nicht erfolgt, kann nun die 
Auswahl jeweils eines geeignetsten markanten Punkt es zu 
jedem der potentiellen Navigationsziele aufgrund der 
ermittelten Luf tlinienentf ernungen und 
Richtungsinf ormationen, gegebenenf alls unter 
Berucksichtigung weiterer Kriterien, erf olgen. 

Die berechneten Inf ormationen werden als erganzende 
Inf ormationen zu dem eingegebenen Ortsnamen ausgegeben. 
Existieren mehrere potentielle Navigationsziele mit dem 
eingegebenen Ortsnamen, werden zu jedem der potentiellen 
Navigationsziele entsprechende relativen Lageinf ormationen 
berechnet und ausgegeben. 

GemaS einer ersten Ausf iihrungsf orm werden aus der Menge der 
zu jedem der potentiellen Navigationsziele ermittelten 
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markanten Punkte (GroSstadte) jeweils diejenigen ausgewahlt, 
die eine geringste Luf tlinienentf ernung ziim jeweiligen 
potentiellen Navigationsziel , also Ort/Gemeinde/Stadt mit 
eingegebenen Namen, gemaS Figur 1 „Munchen'^ , aufweisen. Zu 
dem Ortsnamen „Munchen" warden in der Datenbasis sechs 
verschiedenen Orte, die als Navigationsziele in Frage 
kommen, ermittelt. Der Mikroprozessor 13 bestimmt zu jedeiri 
der potentiellen Navigationsziele dessen relative Lage zu 
einem, insbesondere nachs tgelegenen, markanten Punkt und 
gibt diese in Form einer kombinierten Entfernungs- und 
Richtungsangabe des jeweiligen potentiellen Navigationsziels 
zum jeweils zugehorig ermittelten markanten Punkt als 
erganzenden Hinweis zu dem jeweiligen potentiellen 
Navigationsziel auf der Anzeigeeinheit 12 aus . 

Im Falle des eingegebenen Ortsnamens „Munchen^' werden also 
in einem zweiten Bereich 122 der Anzeigeeinheit 12 die 
relativen Positionen der in der Datenbasis verfiigbaren 
Navigationsziele mit dem Ortsnamen „Munchen" zu den 
nachs tgelegenen GroSstadten ausgegeben, also „38 km 
nordostlich von Niirnberg'" (1221) ftir ^Miinchen" im Kreis 
„Amberg-Sulzbach'' , „68 km nordwestlich von Dresden" (1222) 
fiir „Munchen" im Kreis „ Elbe-Els ter'" , keine erlauternde 
Angabe (1223) flir die bayerische Landeshauptstadt 
„Munchen" , „14 km siidlich von Miinchen'' (1224) fiir 
„Munchen'' im Kreis „Munchen Land'' , „14 km nordlich von 
Passau" (1225) fiir „Miinchen" im Kreis „Passau Land" und 
„13 km sudwestlich von Weimar" (1226) fiir „Munchen'' urn 
Kreis ,;Weimarer Land" . 

Fiir den Fall, dass als markante Punkte vorzugsweise 
GroSstadte betrachtet werden, kann es vorgesehen sein, dass 
die Grofie der als markante Punkte in Frage kommenden 
GroJSstadte in Abhangigkeit der Gro£stadtdichte im Umkreis 
des potentiellen Navigationsziel gewahlt wird. 
Beispielsweise wird bei Eingabe von Ortsnamen mit 
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zugeh5rigen Zielen im Saarland die Stadt „Saarlouis" als 
markanter Punkt dienen konnen, obwohl diese moglicherweise 
kleiner ist, als beispielsweise die Stadt ^Mulheim'^ im 
Ruhrgebiet, die aber angesichts der hohen Dichte grolSer 
Stadte im Ruhrgebiet zugunsten der nachstgelegenen groi?.eren 
Stadt „Essen*' nicht als markanter Punkt beriicksichtigt 
wird. 

Weiterhin konnen Stadte bzw. markante Punkte, deren Namen 
auf eine Region hinweisen, wie z. B. „Saarbrucken'' , anderen 
in ihrer Umgebung und naher am potentiellen Navigationsziel 
liegenden Stadten als erganzende Inf ormationen vorgezogen 
werden . 

Weitere Beispiele, in denen moglicherweise weniger 
bedeutende oder weiter vom potentiellen Navigationsziel 
entfernte markante Punkte als erganzende Inf ormationen 
ausgegeben werden, sind vorstellbar und liegen im Bereich 
der TETrfindung. 

Statt der Angabe der relativen Position der potentiellen 
Navigationsziele mit dem eingegebenen Ortsnamen zur nachsten 
Gro£stadt konnen auch relative Positionen zu anderen 
markanten Punkte, etwa zu gro&en Flussen, nationalen 
Grenzen, besonderen SehenswCirdigkeiten, StraSennamen {z. B. 
an der A8 usw.) oder beispielsweise iiber besondere Namen 
verfiigenden StraiSen (z. B. „An der WeinstraSe" , " An der 
romantischen StraSe'' o.a.) ausgegeben werden. 

Auch kann vorgesehen sein, dass nicht notwendig die relative 
Position zur nachstgelegenen GrolSstadt ausgegeben wird, 
sondern die relative Position zu einer beispielsweise 
aufgrund ihrer relativen Position zum Navigationsziel 
besonders hervorgehobenen GroJSstadt aus einer Menge von 
nahegelegenen GroSstadten. 
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In einem dritten Bereich 12 3 warden schlieftlich weitere 
erlauternde Inf ormationen, die in der Datenbasis 15 
vorhanden sind, im Beispiel der Figur 1 die Namen der Kreise 
1231, 1232, 1233, 1234, 1235, 1236, zu denen die 
potentiellen Navigationsziele mit deiti Namen „Munchen" 
gehoren, angezeigt . 

Aus den wie beschrieben auf der Anzeigeeinheit 12 des 
Navigationsgerats 1 dargestellten Navigationszielen mit dem 
eingegebenen Ortsnamen kann durch Markierung eines der 
Eintrage das gewiinschte Navigationsziels mittels der 
Cursorsteuerung 115 an- und durch Betatigung der 
Bes tat igungs taste 116 eingegeben werden. 
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Patentanspruche : 

1. Verfahren zur Eingabe eines Navigationsziels in ein 
Navigationsgerat , wobei ein Ortsnaine des Navigationsziels 
eingegeben wird, 

wobei im Falle, dass in einer Navigationsdatenbasis mehrere 
Navigationsziele mit gleichem Ortsnamen vorhanden sind, zu 
den mehreren Navigationszielen jeweils eine Unterscheidung 
der Navigationsziele ermoglichende erganzende Inf ormationen 
ausgegeben werden, 
dadurch gekennzeichnet , 

dass die erganzenden Inf ormationen eine Richtungs- und/oder 
Entf ernungsangabe zu einem nahe- oder nachstgelegenen 
markanten Punkt iimfassen. 

2. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass 
die erganzenden Inf ormationen eine Richtungs- und/oder 
Entf ernungsangabe zu einer nahe- oder nachstgelegenen 
GroiSstadt iimfassen. 

3. Verfahren nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, 
dass die Richtungs- und/oder Entf ernungsangabe aufgrund von 
Ortskoordinaten der Navigationsziele und der markanten 
Punkte erfolgt. 

4. Verfahren nach einem der vorhergehenden Anspriiche, 
dadurch gekennzeichnet, dass die Navigationsdatenbasis in 
einander benachbarte geografische Gebiete abdeckende Kacheln 
unterteilt ist, 

und dass zur Bestimmung der erganzenden Inf ormationen 
zunachst nur die Kacheln berucksichtigt werden, in denen die 
Navigationsziele liegen, deren Ortsname eingegeben wurde. 

5. Verfahren nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, dass 
fiir den Fall, dass in einer Kachel, in der ein 



- 16 - 



R. 303509 



Navigationsziel liegt, dessen Ortsname eingegeben wurde, 
kein markanter Punkt verfiigbar ist, die betroffene Kachel 
uimittelbar umgebenden Kacheln auf das Vorhandensein eines 
markanten Punkts gepriift warden. 

6. Navigationsdatenbasis zur Durchf uhrung des Verfahrens 
nach einem der Anspriiche 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet , 
dass zu jedem gespeicherten Navigationsziel und zu jedem der 
als Teil der erganzenden Inf ormationen ausgebbaren markanten 
Punkte Ortskoordinaten, insbesondere 

Ortsmi ttelpunktskoordinaten, gespeichert sind. 

7. Navigationsdatenbasis nach Anspruch S, dadurch 
gekennzeichnet , dass zu jedem Ortsnamen die Menge der 
Ortskoordinaten der Navigationsziele mit diesem Ortsnamen 
gespeichert ist . 
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Z u s ainmen fas sung : 
Vorgeschlagen werden 

1. ein Verfahren zur Eingabe eines Navigationsziels in ein 
Navigationsgerat , wobei ein Ortsname des Navigationsziels 
eingegeben wird, wobei im Falle, dass in einer 
Navigationsdatenbasis mehrere Navigationsziele mit gleichem 
Ortsnamen vorhanden sind, zu den mehreren Navigationszielen 
jeweils eine Unterscheidung der Navigationsziele 
ermoglichende erganzende Inf ormationen ausgegeben werden, 
welches sich dadurch auszeichnet, dass die erganzenden 

Inf ormationen eine Richtungs- und/oder Entf ernungsangabe zu 
einem nachstgelegenen markanten Punkt \imfassen sowie 

2. eine Navigationsdatenbasis zur Durchfiihrung des 

erf indungsgemaEen Verfahrens, die sich dadurch auszeichnet, 
dass zu jedem gespeicherten Navigationsziel und zu jedem der 
als Teil der erganzenden Inf ormationen ausgebbaren markanten 
Punkte Ortskoordinaten , insbesondere 
Ortsmittelpxinktskoordinaten, gespeichert sind. 

Die Erfindung ermoglicht eine fiir den Benutzer yerbesserte, 
weil einfacher zu erfassende Mehrdeutigkeitsauf losung bei 
der Navigationszieleingabe. 



(Figur 1) 
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